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Programmation du timer/counter(
1. Trouver les valeurs a mettre dans les bits CLKPS3-0 de registre CLKPR.

(CLKPS3 CLKPS2 CLKPS1 CLKPS0) = ................
JUSHEICALION: ..ttt e e

#include <tiny2313.h>
II.  Donner les valeurs des bits des registres de controle TCCROA et TCCROB en justifiant.

. CS02 CSO01 CS00=(.............. )
JUSHEICALION: ....ooitiei
. WGMi.... WGMi=..... WM. T
JUSHIFICALION: ... e
e COMOAI=........ et COMOAO=........
JUSHIFICALION: ...
e COMOBI=........ et COMOBO=........
JUSHEICAtION: ..ottt
e FOCOA=........

}

Justification:
void main(void)
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 { )
[ comoal [ comoao | comoBr [ comoBo | - [ - | wGMO1l [ WGMOO | TCCROA ?’Lrg‘l‘{a‘_"ms‘zej
................................................... =0X..... CLKPR=..........
#ifdef _OPTIMIZE_SIZE_
#pragma optsize+
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0 #endif
[ FocoA | FOocoB | - [ - [weM02 [ cs02 | cso1 | csoo | TccroB
.............................................................. =0x.... PORT...=
III. Donner la valeur du registre de direction nécessaire pour configurer le pin ........ /0CO......

7 6 5 4 3 2 1 o .Llesindices
DDR..... [ S

. Mettre e pour entrée et s pour sortie OCROB=......... ’
. o . L TIMSK=.......... 5
IV. Donner les valeurs des bits utilisés de registre TIMSK en justifiant.
TOIEO=......... ; OCIEOA=........ ; OCIEOB=......... ; .
Justification: /I Global fmable interrupts
#asm("'sei")
while (1)
................................................................................................................................................ {
................................................................................................................................................. I’
}
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
[ ToEr [ ociElA | ociele | - [ ICIEL | OCIEOB | TOIEO | OCIEOA | TIMSK




