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Représentation d'Etat

Exercice 1:

Réaliser un schéma de simulation de la représentation d'état pour les systémes suivants.

1 x(t) = f gx(t)+[g]u(t) y@©) =[1 1]x@) + [2Ju(®)
-1 0 0 1

2. x(0)=10 =2 0 [x(®)+|1]u(t) y@)=1[1 2 1]x(t)
0 0 -3l 0
-1 0 0 1

3. x()=[0 =2 0 [x(t)+|2]ul®) y@® =1 1 0]x(t)
0 0 -3 3

Exercice 2:

Soit un systeme décrit par I'équation différentielle suivante :
y(&) +3y(t) + 2y(t) = u(t)

Donner une représentation d'état pour le systéme

Exercice 3:

On considére le schéma fonctionnel (voir figure 1)

a) Représenter le systéme dans I'espace d'état, et donner les matrices A, B, C, et D.

b) Calculer la fonction de transfert du systeme associé

wt = L + _ )
— e - <>~-—O——o — of

Exercice 4:

Soit le systéme dynamique dont la fonction de transfert est donnée par:

() = 6(p +2)(p +5)
P+DE+3)@+4)

Déterminer les formes canoniques suivantes du systéme en boucle ouverte: Commandable,
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Représentation d'Etat

Exercice 5:

Soit le systéme d” écrit par le schéma de la figure .

On prend comme vecteur d'état, le vecteur X suivant: X =[x1 Xz X3 X4]T

2 Iy l I}m
il 1 )

Figure 1: Schéma fonctionnel du systeme
1. Ecrire la représentation d'état de ce systeme.

2. A partir du schéma fonctionnel de la figure 1, déterminer la fonction de transfert du

systeme.



