
2.7. RÉSOLUTION D'UNE ÉQUATION DIFFÉRENTIELLE

Les signaux élémentaires

On utilise pour l'étude des systèmes asservis des fontions partiulières d'entrée, les fontions

généralement utilisées sont :

a) Fontion éhelon unité : (Figures 2.4 et 2.5)
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Figure 2.4 �
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Figure 2.5 �

Si le système est exité par un éhelon unité, on dit que la réponse obtenue est une réponse

indiielle.

b) Fontion pente (rampe) unité : ((Figures 2.6 et 2.7)
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Figure 2.6 �

r(t− t0) =
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Figure 2.7 �

b) Fontion impulsion unité : (Impulsion de Dira) (Figure 2.8)

Elle est dé�nie par :

δ(t) =
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Figure 2.8 �

On dit que la réponse est impulsionnelle lorsque l'entrée est une impulsion de Dira.

2.8 Exeries

Exerie 1 : Considérons les équations suivantes :

1) y = a1x1 − a2x2 + 10

2) y = a1
d2x1

dt2

3) y =
∫
x1dt

4) y =
d2x2

dt2
+

dx1

dt
+ x1

Où y : signal de sortie,

x1, x2 : signaux d'entrées,

a1, a2 : onstantes.

- Traez les shémas fontionnels représentant es fontions.

Solution :

1)
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